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Generalidades:

Descripcion:

Carrera de insectos es una competencia que consiste en construir un
robot insecto capaz de recorrer una distancia de 2 metros lineales en
el menor tiempo posible.

El verdadero reto es disenar un sistema de
movimiento efectivo para

superar los obstaculos y superficies
irregulares que se encontraran en

el camino, y al mismo tiempo lo haga de
una forma rapida y eficiente.

ARKANSAS STATE UNIVERSITY

CAMPUS QUERETAROD, MEXICO



F ST ) CEDVA

Y TECNOLOGIA A. C.

Lineamientos de los equipos.

La competencia es abierta a todo el publico sin importar a que
institucion represente.

Los equipos podran estar conformados por 4 personas, siendo
una de ellas el capitan, quien representara al equipo en caso de
cualquier aclaracion o llamado.
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Especificaciones del robot.

1. Se debera de construir un robot con forma de insecto, que sea
capaz de moverse con algun sistema de traccion con
articulaciones, queda prohibido el uso de cualquier tipo de llanta
para el movimiento del robot.

2. Las dimensiones maximas del robot son de 20 x 20cm, sin
restriccion de altura; sin embargo si la altura es mayor a los 5cm
de la divisidon, deben asegurarse de que el robot no vaya a
interferir o invadir los carriles de su alrededor.
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Especificaciones del robot:

3. Los robots deberan contar con las dimensiones maximas en
el INICIO y META, si es que cuentan con mecanismos qgue se
extiendan durante el trayecto de la carrera.

4. Los robots podran hacer uso de cualquier microcontroladory
componentes electronicos que el equipo desee.

5. Esta prohibido el uso de mecanismos que puedan dafnar a
otros robots o a la pista, cualquier robot que no cumpla con
esta regla sera descalificado.
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Especificaciones del robot:

6. El robot debe ser completamente autonomo. No puede ser
controlado y/o calibrado remotamente en su recorrido por
ninguna clase de dispositivo ya sea radio control, bluetooth, wifi,
infrarrojo o por cualquier otro medio inalambrico conocido o por
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La competencia:

1. Antes de empezar la competencia, se les llamara a todos los equipos para realizar una
inspeccidn del robot, verificando que cumpla con todos los lineamientos que se presentan en
este documento.

2. Una vez terminada la etapa de inspeccion, se realizara el sorteo de los equipos para las
eliminatorias.

3. Cinco minutos antes del inicio de la competencia se le llamara al capitan del equipo para
que se presente con su robot en la pista. En caso de no cumplir con ello serda amonestado.

4. La competencia sera entre 3 robots al mismo tiempo, en varias
carreras que llamaremos la fase de grupos. La cantidad de carreras
dependera del numero de equipos inscritos a la competencia.
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Competencia:

5. En cada carrera de la fase de grupos, los obstaculos se acomodaran de
diferente manera.

6. Al inicio de cada carrera el capitan debera colocar su robot en la linea de inicio, para que
pueda activarlo cuando el juez de la senal.

7. Se realizara una ronda por carrera, donde podran obtener la
siguiente cantidad de puntos:

a. Primer lugar: 3 puntos

b. Segundo lugar:2 puntos

c. Tercer lugar: 1 punto

El robot que no se mueva o no termine la prueba sera acreedor a CERO puntos. ARKANSAS STATE UNIVERSITY
CAMPUS QUERETARD, MEXICO
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Competencia:

8. Se contara con un tiempo maximo de dos minutos por cada carrera,
y en caso de que ninguno de los 3 robots llegue a la meta en ese lapso
de tiempo, los jueces decidiran cuales robots ganaran puntos en base a
la distancia recorrida.

9. Entre cada carrera, habra un lapso de descanso donde los equipos le
podran hacer las reparaciones necesarias a su robot, sin modificar
ningun mecanismo. Este tiempo dependera del niumero de equipos
inscritos.

10. Después de realizar todas las carreras, se determinan los equipos
con mas puntos.

11. Los primeros lugares de cada grupo, se enfrentaran en la fase de

eliminatorias para poder determinar al campedn de Carrera de Insectos.
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La pista:

1. La superficie de la pista sera una tabla de MDF de
1.22 x 2.44m por 15mm de altura.
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2. La pista tendra divisiones de 6mm de grosor y de 5cm
de altura.

3. Alo largo de la pista habra obstaculos que dificultaran
el paso de los robots como grava, arena y rampas.
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La pista:

4. Cada carril tendra un espacio de 30cm, donde 29.9cm son
libres para que pase el robot, y 6mm de las divisiones.

5. Se marcaran areas de INICIO y META a los extremos de la pista,
cada una con 22cm de ancho por 122cm de largo.

6. Habra 2m de separacion entre ellas, que seran los recorridos

por los robots, por lo que éstos deben de empezar atras de la
linea de inicio.
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Amonestaciones:

Durante la competencia los equipos pueden hacerse acreedores a una
amonestacion, con las siguientes acciones:

a. Que el robot empiece antes de la senal de inicio.

b. Acciones anti-deportivas, insultos, o lenguaje inapropiado.

c. Repetitivos reclamos sin justificacion hacia los jueces.

d. Si el capitan del equipo no se presenta a tiempo para la
competencia. Se daran dos minutos a partir de que se nombra al
equipo que competira después de ese tiempo quedara
automaticamente descalificado.

e. Si un robot permanece inactivo por mas de 30 segundos perdera el
round.
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Amonestaciones:

f. En caso de no cumplir con las normas de fabricacion
especificadas previamente se descalificara automaticamente.
g. En caso de incurrir en mas de una falta o en repetidas
ocasiones se descalificara automaticamente.

h. Los jueces pueden descalificar a cualquier equipo en cualquier
punto de la competencia de acuerdo a lo establecido
anteriormente o por alguna otra falta que a su criterio (de los
jueces) sea grave y atente contra la civilidad, ética y educacioén
gue se busca en el evento.
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Inconformidades:

1. Durante la carrera, sélo el capitan de cada equipo podra dialogar
con el juez quién decidira qué acciones tomar.

2. En caso de ser necesario, el juez podra acudir al comité
organizador de la competencia, quienes decidiran la resolucion final.
3. En caso de existir comportamiento antideportivo, agresivo,
deshonesto, o cualquier conducta irregular los jueces tienen la
obligacion de amonestar o en su caso expulsar al capitan y a su equipo
para conservar un ambiente aceptable dentro de las instalaciones del
evento.

4. Cualquier inconformidad debera externarse dentro del tiempo en
qgue la competencia se lleve a cabo, de lo contrario sera descartada.

>

CEDVA

ProfessionalWorkingCenter

ARKANSAS STATE UNIVERSITY

CAMPUS QUERETAROD, MEXICO



